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Cable de comunicacion con conector M12

Conector M12 de 8 pines

Conector 1 Conector 2 Conexion Longitud Caracteristica Solicitud Modelo
Conector 1 Conector 2 2metes C18-2R-A
Pin n.° Pin n.°
M12 (enchufe hembra) 1-5 S metos C18-5R-A
8 pines RJ45 257
10 metros C18-10R-A
17602 3-8 ' P &
7fos0 ©)s 42 Serie LIDAR LSC
N0 o O/4 553 C48-2R-A
5
M12 (enchufe hembra), 6—1 . C48-5R-A
Tipo L 754
86 1ometos C48-10R-A

» Dimensiones

« Unidad: mm, Para obtener los dibujos detallados, siga el sitio web de Autonics.

« Conector hembra: RJ45 (para la serie LIDAR LSC) « Conector hembra: RJ45, tipo L (para la serie LIDAR LSC)
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{Guia transparente|-

Machine Translated by Google

Conector 1 Conexién del conectof 2 Longitud Caracteristica Solicitud Modelo
2metes CIR2VG
M12 (enchufe macho) smoves CIR5VG
10 metros + P65/ 1P67 CIR-10-VG
Sensores de vision
2t r——
M12 (enchufe macho), tipo L st
10 metros CLR-10VG
2t C1M8-2PR
M12 (enchufe macho) Smetos C1M8-5PR
10 metros « Tipo cadena de arrastre (16 millones) Sensores de vision / C1Me-10PR
2o TPE Cémaras inteligentes CAMB-2PR
5ot CAME-5PR
M12 (enchufe macho) fipo L Conector 1 Pin n.® Conector 2 Pin n.®
10 metros C4MB-10PR
1 ~5 2metes C18-2PR
8 pines
M12 (enchufe macho) R4S 2 -7 smetos C18-5PR
z ! s -8 10 metres Ve Sensores de vision / C18-10PR
3 7 4 -2 2 metros Cémaras inteligentes C48-2PR
4 6 5 -3
M12 (enchufe macho), tipo L = smoves C48-5PR
5 -1 10metos C48-10PR
7 4
2mets C1M8-2PR-A
8 -6
M12 (enchufe macho) seves + Tipo cadena de arrastre (5 millones) C1MB-5PR-A
10 metros - 1P65/1P67 C1MB-10PR-A
2t -ApesaRDE CaMB-2PRA
M12 (enchufe macho), tipo L smeves . CAMB-SPRA
1o metos CAMB-10PR-A
Camaras
2metes C18-2PRA
M12 (enchufe macho) smetos C18-5PRA
- 1P65 /1P67
10 metros C18-10PR-A
-ApesaRDE -
2t C48-2PR-A
M12 (enchufe macho), tipo L smeves C48-5PRA
10 metros C48-10PR-A

m Dimensiones

+ Unidad: mm, Para obtener los dibujos detallados, siga el sitio web de Autonics.

« Conector macho: RJ45 (para sensores de vision, PUR)
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« Conector macho: RJ45 (para sensores de visién/camaras inteligentes, tipo cadena de arrastre, TPE)
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« Conector macho: RJ45 (para sensores de visién/camaras inteligentes, PVC)
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« Enchufe macho: RJ45 (para camaras inteligentes, PUR)
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« Conector macho: RJ45, tipo L (para sensores de visiéon, PUR)
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» Enchufe macho: RJ45, tipo L (para sensores de vision/camaras inteligentes, tipo cadena de arrastre,

TPE)
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« Conector macho: RJ45, tipo L (para sensores de visién/cdmaras inteligentes, PVC)
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« Enchufe macho: RJ45, tipo L (para camaras inteligentes, PUR)
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